
 چکيده

در محیط حرکت کنند و وظایفشان را به  ،های متحرک خودمختار که باید بدون دخالت انسانامروزه ربات

صورت امن انجام دهند، کارهای متنوعی در کاربردهای وسیع انجام می دهند. یکی از مهم ترین نیازهای 

ریزی مسیر ربات متحرک ریزی مسیر است. طرحو کارای وظایفشان طرح اثربخشها برای انجام این ربات

خودمختار عبارتست از یافتن کوتاهترین مسیر ممکن از یک نقطه شروع تا یک نقطه هدف دلخواه، بطوریکه 

رین یکی از مهم ت هاین مسیر کوتاه، امن و بدون برخورد با موانع باشد. از اینرو توانایی یافتن مسیر بهین

 های خودمختاری است که باید در فضای باز و بدون دخالت انسان وظایفشان را انجام دهند.ویژگی های ربات

ها باید به صورت مستقل از نقطه شروع به سمت نقطه هدف حرکت کنند. برای رسیدن به این این ربات

برخورد با موانع متحرک و ثابت در محیط . ه ای از محدودیت های معین )عدم مقصود، ربات باید مجموع

 . ...(را ارضاء کند

 در محیطی پویا با بکار گیریمتحرک خودمختار  رباتیافتن مسیر بهینه برای  الهرس هدف این از اینرو 

 می باشد.( COA) 1سازی فاختهالگوریتم بهینه

 

                                                      
1 Cuckoo Optimization Algorithm 


